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DTD版本： 1.0.0

新型專利說明書
 
※申請案號： 100200116 ※I P C 分類：
 
 
 

一、新型名稱：
  用於機器人之頭部飾物機構

二、中文新型摘要：

 

本創作有關於一種用於機器人之頭部飾物機構，主要包含有一升降模組、一連接升降模
組之旋轉模組，以及一樞接旋轉模組之飾物模組，其中，飾物模組除了能夠利用本身與
旋轉模組之樞接關係產生開合的動作，並且可受旋轉模組之帶動而產生旋轉，另外可再
受升降模組之帶動而產生升降運動，藉此，本創作之頭部飾物機構便能達到三個自由度
之作動，以達到吸引民眾目光之目的。

三、英文新型摘要：

四、指定代表圖：
  (一)本案指定代表圖為： 第一圖
  (二)本代表圖之元件符號簡單說明：
  10．．．頭部飾物機構
  20．．．升降模組
  21．．．上基座
  22．．．第一皮帶盤
  24．．．第一驅動源
  25．．．第二皮帶盤
  26．．．皮帶
  30．．．支撐模組
  32．．．支撐板
  36．．．補強板
  42．．．固定座
  44．．．第二驅動源
  46．．．旋轉座
  50．．．飾物模組
  52．．．飾物

五、新型說明：
  【新型所屬之技術領域】

[0001]   本創作與機器人有關，特別是有關於一種用於機器人之頭部飾物機構。
  【先前技術】
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[0002]   應用在美術館及博物館等公共空間的導覽機器人，其主要目的在於解決導覽人力的缺
乏，並吸引民眾的注意與興趣，進而希望透過導覽機器人的導覽解說，讓民眾能在參觀
的過程中獲取知識，以達到美術館及博物館所具有的展示教育功能。

[0003]   然而，目前的導覽機器人大多是以表情變化與肢體動作，並再搭配聲音作為吸引民眾
的效果，但是除此之外就沒有其他機構可提供類似的功能，因此，導覽機器人易受限於
前述這些功能設計，無法與民眾進行更多元及更有趣的互動。

  【發明內容】

[0004]   本創作之主要目的在於提供一種用於機器人之頭部飾物機構，其可實現三個自由度的
運動，讓所應用之機器人能夠吸引民眾觀看，並進行更多元及有趣的互動。

[0005]   為達成上述目的，本創作之頭部飾物機構包含有一升降模組、一旋轉模組，以及一飾
物模組。該升降模組具有一上基座、一可轉動地設於該上基座之第一皮帶盤、一與該上
基座間隔設置之下基座、一設於該下基座之第一驅動源、一連接該第一驅動源之第二皮
帶盤，以及一繞設於該第一皮帶盤與該第二皮帶盤之皮帶，使得該皮帶可藉由該第一皮
帶盤與該第二皮帶盤而被該第一驅動源所帶動；該旋轉模組具有一連接該皮帶之固定
座、一設於該固定座之第二驅動源，以及一連接該第二驅動源之旋轉座，使得該旋轉座
可受該第二驅動源之驅動而旋轉，並可藉由該固定座而被該皮帶所帶動，以達到垂直升
降之目的；該飾物模組具有二飾物，分別以其底端樞接於該旋轉座，用以達到開合的動
作。

[0006]   藉此，本創作之頭部飾物機構能夠實現升降、旋轉與開合等三個自由度的運動，讓所
應用的機器人可有效達到吸引民眾觀看及高度互動之目的。

[0007]   在本創作之實施例中，各該飾物內設有一配重塊，讓各該飾物能夠受重力作用而自然
展開，而且，該旋轉座具有二擋止部，可分別擋止各該飾物，用以限制各該飾物的展開
角度。

  【實施方式】

[0008] 茲配合圖式列舉以下較佳實施例，用以對本創作之結構及功效進行詳細說明。
[0009] 請先參閱第一至三圖，為本創作一較佳實施之用於機器人之頭部飾物機構10，係安裝於

機器人之一頭部12，機器人之頭部12的中央具有一穿孔14與一由穿孔14周緣向下延伸之
凸緣16。頭部飾物機構10包含有一升降模組20、一支撐模組30、一旋轉模組40，以及一
飾物模組50。

[0010] 如第二圖所示，升降模組20具有一上基座21、二可轉動地設於上基座21之第一皮帶
盤22、一與上基座21間隔設置之下基座23、一固設於下基座23之第一驅動源24、一連接
第一驅動源24之第二皮帶盤25，以及一繞設於第一皮帶盤22與第二皮帶盤25之皮帶26。
藉此，當第一驅動源24(本創作以伺服機為例)驅動第二皮帶盤25轉動時，便能搭配第一
皮帶盤22之連動而帶動皮帶26作動。

[0011] 支撐模組30具有一支撐板32、一滑塊34，以及一補強板36。支撐板32為一鋁擠型板，係
連接上基座21與下基座23，並於其中一側面具有一線性滑槽322，而於另一側面凹陷形
成一嵌槽324；滑塊34設於線性滑槽322內，並與皮帶26連接，使得滑塊34於皮帶26作動
時能同步沿著線性滑槽322上下移動，用以提供皮帶26作動的順暢性；補強板36為一鋁
擠型板，係嵌接於支撐板32之嵌槽324內而呈垂直連接的狀態，並與機器人之身體部份
結合，用以增加結構強度。

[0012] 旋轉模組40具有一固定座42、一第二驅動源44，以及一旋轉座46，其中，固定座42連接
皮帶26與滑塊34；第二驅動源44固定於固定座42；旋轉座46藉由一轉接板48與第二驅動
源44連接，並於其頂面具有一凹槽462與一位於凹槽462內之軸桿464，凹槽462之槽壁並
於軸桿464之兩相對側分別形成一擋止部466。藉此，旋轉座46可受第二驅動源44(本創
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作以伺服機為例)之驅動而旋轉，並能藉由固定座42與皮帶26及滑塊34的連接關係，讓
旋轉模組40作升降運動。

[0013] 飾物模組50具有二個飾物52，本實施例中各飾物概呈花瓣造型，各飾物52以其底端伸入
旋轉座46之凹槽462內而與軸桿464樞接，並於內部裝設有一配重塊(圖中未示)。藉此，
飾物模組50除了能隨著旋轉模組40同步升降之外，各飾物52可受到重力作用而做展開動
作，並於展開時會受到旋轉座46之擋止部466的阻擋，以限制其展開角度。

[0014] 以上為本創作之頭部飾物機構10的詳細結構，以下再就本創作之動作過程及特色進行說
明。

[0015] 當啟動第一驅動源24時，可透過皮帶26來帶動旋轉模組40上升，讓飾物模組50能隨著旋
轉模組40的上升而從機器人之頭部12內經由穿孔14逐漸突出至機器人之頭部12外，如第
三至四圖所示，當飾物模組50上升至頂點時，各飾物52會因配重塊的設計而受到重力的
作用樞轉至與旋轉座46之擋止部466接觸，以達到展開的效果，如第五圖所示，接著即
可再啟動第二驅動源44讓旋轉座46帶動飾物模組50產生旋轉，以呈現不同的視覺效果。

[0016] 當飾物模組50的旋轉運動結束之後，可再啟動第一驅動源24反轉，讓飾物模組50隨著旋
轉模組40逐漸下降，在下降的過程中，各飾物52會受到凸緣16的侷限而產生收合之動
作，直到完全下降至機器人之頭部12內，如此便完成一次的運作。

[0017] 綜合上述可知，本創作之頭部飾物機構能夠實現升降、旋轉與展開等三個自由度的運
動，並可再配合機器人本身之表情變化、肢體動作或聲音，讓應用本創作之機器人於公
開場合展覽時能夠提升民眾觀看的興趣，以達到吸引民眾目光及增加雙方互動之目的。

[0018] 本創作於前揭實施例中所揭露的構成元件，僅為舉例說明，並非用來限制本案之範圍，
其他等效元件的替代或變化，亦應為本案之申請專利範圍所涵蓋。

  【圖式簡單說明】

[0046] 第一圖為本創作一較佳實施例之立體圖。
[0047] 第二圖為本創作一較佳實施例之局部立體分解圖。
[0048] 第三圖為本創作一較佳實施例之側視圖，主要顯示飾物模組尚未上升之狀態。
[0049] 第四圖類同於第三圖，主要顯示飾物模組在逐漸上升的過程。
[0050] 第五圖類同於第四圖，主要顯示飾物模組上升至頂點，並呈現展開之狀態。
  【主要元件符號說明】

[0019] 10．．．頭部飾物機構
[0020] 12．．．頭部
[0021] 14．．．穿孔
[0022] 16．．．凸緣
[0023] 20．．．升降模組
[0024] 21．．．上基座
[0025] 22．．．第一皮帶盤
[0026] 23．．．下基座
[0027] 24．．．第一驅動源
[0028] 25．．．第二皮帶盤
[0029] 26．．．皮帶
[0030] 30．．．支撐模組
[0031] 32．．．支撐板
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[0032] 322．．．線性滑槽
[0033] 324．．．嵌槽
[0034] 34．．．滑塊
[0035] 36．．．補強板
[0036] 40．．．旋轉模組
[0037] 42．．．固定座
[0038] 44．．．第二驅動源
[0039] 46．．．旋轉座
[0040] 462．．．凹槽
[0041] 464．．．軸桿
[0042] 466．．．擋止部
[0043] 48．．．轉接版
[0044] 50．．．飾物模組
[0045] 52．．．飾物

六、申請專利範圍：

 

1.一種用於機器人之頭部飾物機構，包含有：一升降模組，具有一上基座、一對可轉動
地設於該上基座之第一皮帶盤、一與該上基座間隔設置之下基座、一設於該下基座之第
一驅動源、一連接該第一驅動源且被其驅動之第二皮帶盤，以及一繞設於該第一皮帶盤
與該第二皮帶盤之皮帶；一旋轉模組，具有一連接該皮帶之固定座、一設於該固定座之
第二驅動源，以及一連接該第二驅動源且被其驅動之旋轉座；以及一飾物模組，具有二
飾物，分別以其底端樞接於該旋轉座。
2.如請求項1所述之用於機器人之頭部飾物機構，其中各該飾物內設有一配重塊。
3.如請求項1所述之用於機器人之頭部飾物機構，其中該旋轉座具有二擋止部，可分別擋
止各該飾物，用以限制各該飾物的展開角度。
4.如請求項1所述之用於機器人之頭部飾物機構，更包含有一支撐模組，其具有一支撐板
與一滑塊，該支撐板連接該上基座與該下基座，並具有一線性滑槽，該滑塊可滑移地設
於該線性滑槽內，並連接該皮帶與該固定座。
5.如請求項4所述之用於機器人之頭部飾物機構，其中該支撐模組更具有一與該支撐板相
互垂直連接之補強板。
6.如請求項5所述之用於機器人之頭部飾物機構，其中該支撐板具有一嵌槽，該補強板嵌
設於該支撐板之嵌槽內。
7.如請求項1所述之用於機器人之頭部飾物機構，其中各該飾物概呈花瓣造型。

七、圖式：
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第一圖 
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第二圖 
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第三圖 
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第四圖 
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第五圖 
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